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ABSTRAK  

Perkembangan teknik kelautan kini sangat pesat dalam penerapan teknik kelautan berbasis 

sistem kontrol dan kecerdasan buatan. Dengan begitu muncul sebush ide merancangan sistem 

kemudi jarak jauh,menggunakan arduino nano dengan modul pemancar NRF24L01 dengan 

gelombang radio berfrekuensi 2,4 GHz dan memiliki kemampuan komunikasi yang cukup 

jauh. Penelitian ini menggunakan metode eksperimental dimana pengumpulan data diperoleh 

dari hasil pengujian. Dan hasi dari penelitian ini menunjukkan transmitter dan receiver dapat 

terkoneksi dengan jarak terjauh 260 meter saat menggunakan antena.dan jarak 13 meter tanpa 

antena. Jika jarak transmitter dan receiver lebih dari 260 meter maka tidak terkoneksi atau 

terputus.  

Kata kunci : Arduino nano, NRF24L01, Remote Control  
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